000000 00000 000 DO0R0O0D 000000o PY-M200 [0

do0o0000:

- 000: 180 (O0) * 125 (0O0000m) * 55 (00) 0000

- 100000 0O0: LO000d

- 100000000 DO0: ZEM300

- 0000 00 000: 00 dotoooooon: 1 00000

- 0000000 00 comparation [0 0O000O: 0000 0O0OC0 (OO0 0000 0O00D) 00 000000 0000
- J00000 00000oo: 30000/50000

- J000000 DO00oo: 50000/80000

- 00000 00 D00000: RS232 / RS485 [0 000000 / 0000
- 000000 0O000000: 0°C - 45°C

- J0000000 D0000000: 10% --- 80%

- 000000 0000 0000, 00R00000, 0o 0oo 00000

- 0000 0obn Ooooo

- 0000000: 0000 0000 L0000, schedular 000, 000000 00000, 000 00000, Workcode, 0000000, 5 00 000000

00000: 0o, 0000oood. 0obod, 000oo. bod, 00 oo o0ooood




